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© Vorrichtung mit einem Greifersystem aufweisenden Zylinder 

© Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung (1) mit einem 
Zylinder (3), der ein Greifersystem (9) zum Halten eines 
Bedruckstoffbogens umfasst, wobei das Greifersystem 
(9) mindestens einen relativ zu mindestens einer Greifer- 
auflage (17) schwenkbar gelagerten Greifer (11) aufweist 
und in einen Kanal (14) des Zylinders (3) unter die Zylin- 
derauBenmantelkontur (49) eintauschbar gelagert ist, 
und mit einer Steuerkurve (45) zum Steuern des Schwen- 
kens des Greifers (11) relativ zur Greiferauflage (13). Die 
Vorrichtung (1) zeichnet sich dadurch aus, dass die Steu- 
erkurve (45) auch zum Steuern der in den Kanal (14) hin- 
ein erfolgenden Eintauchbewegung des Greifersystems 
(9) eingesetzt ist. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung mit einem 
Zylinder, der ein Greifersystem zum Halten eines Bedruck- 
stoffbogens umfasst, wobei das Greifersystem mindestens 5 
einen relativ zu mindestens einer Greiferauflage schwenkbar 
gelagerten Greifer aufweist und in einen Kanal des Zylin- 
ders unter die ZyUnderauBenmantelkontur eintauchbar gela- 
gert ist-, und mit einer Steuerkurve zum Steuern des Sch wen- 
kens des Greifers relativ zur Greiferauflage, gemaB Oberbe- 10 
griff des Anspruchs 1 . 

[0002] Vorrichtungen in der hier angesprochenen Art sind 
bekannt. Sie umfassen einen Zylinder, der ein Greifersystem 
mit ublicherweise mehreren Greifem aufweist, wobei die 
Greifer iiber die AuBenflache des Zylinders hinausragen. 15 
Wenn der Zylinder mit einem Gegenzylinder, beispielsweise 
Gummituchzylinder, Tiefdruckzylinder, Flexodruckzy Under 
oder dergleichen zusammenwirkt, muss der Gegenzylinder 
einen Kanal zur Aufnahmc der Greifer aufwcisen. Um einen 
Gegenzylinder mit einer geschlossenen Mantelflache einset- 20 
zen zu kbnnen, sind Vorrichtungen bekannt, bei denen die 
Greifer des Greifersystems in einen Kanal des Zylinders un- 
ter die ZylinderauBenmantelkontur eintauchbar sind. 
[0003] Aus der DE-OS 16 11 297 gent ein Zy Under mit ei- 
nem Greifersystem hervor, bei dem die Eintauchbewegung 25 
des Greifersystems in einen Kanal des Zylinders unter die 
ZylinderauBenmantelkontur durch eine Kurvenscheibe ge- 
steuert. wird. Zum Schwenken der schwenkbar gelagerten 
Greifer relativ gegeniiber einer Greiferauflage in eine Off- 
nungs- und eine KlemmsteUung wird eine weitere Steuer- 30 
kurve benbtigt. Nachteilig hierbei ist der aufwendige und 
somit kostenintensive Aufbau des Greifersystems. 
[0004] Aus der DE-OS 21 35 714 geht ein Zylinder her- 
vor, der einen radial verlaufenden Schlitz aufweist, in dem 
eine linear verfahrbare Klemmstange zum Halten eines Be- 35 
druckstoffbogens gefuhrt ist. Der BedruckstofTbogen wird 
beim Einfahren der Klemmstange in den SchUtz zwischen 
Klemmstange und der Schlitzwandung cingeklemmt. Die 
Eintauch- und Klemmbewegung der Klemmstange wird 
durch eine feststehende Steuerkurve gesteuert. 40 
[0005] Aus der DE 30 49 067 C2 geht eine Vorrichtung 
hervor, bei der zur Betatigung der Greifer des Greifersy- 
stems eine GreiferbfTnungskurve und eine weitere Steuer- 
kurve zum Steuern des Eintauchens der Greifer in den Kanal 
des ZyUnders vorgesehen sind. 45 
[0006] Aus der EP 0 769 376 B 1 geht eine Vorrichtung 
hervor, bei der sowohl eine Greiferoffnungskurve zum 6ff- 
ncn und SchlicBen der Tauchgrcifer und eine weitere Steuer- 
kurve zur Steuerung der Tauchbewegung der Tauchgreifer 
vorgesehen sind. Der konstruktive Aufwand der Vorrichtung 50 
ist entsprechend hoch. 

[0007] Es ist Aufgabe der Erfindung, eine Vorrichtung der 
eingangs genanntcn Art anzugebcn, die einen einfachcn 
Aufbau aufweist und funktionssicher arbeitet. 
[0008] Zur Lbsung der Aufgabe wird eine Vorrichtung mit 55 
den Merkmalen des Anspruchs 1 vorgeschlagen. Diese 
weist einen Zylinder auf, der ein Greifersystem zum Halten 
eines Bedruckstoffbogens, beispielsweise eines Papier- oder 
Kartonbogens umfasst. Das Greifersystem weist mindestens 
einen relativ zu einer Greiferauflage schwenkbar gelagerten 60 
Greifer auf, zwischen dem und der Greiferauflage der von 
dem Zylinder zu uberfiihrende BedruckstofTbogen klem- 
mend haltbar ist. Zum Steuern der Schwenkbewegung des 
Greifers relativ zur Greiferauflage ist eine Steuerkurve vor- 
gesehen. Der mindestens eine Greifer und die mindestens 65 
eine Greiferauflage sind derart gestaltet, dass sie in einen in 
der AuBcnmantclflachc des Zylinders eingebrachten Kanal 
unter die ZyUnderauBenmantelkontur eintauchbar sind. Die 
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Vorrichtung zeichnet sich dadurch aus, dass die Steuerkurve 
auch zum Steuern der in den Kanal hinein erfolgenden Ein- 
tauchbewegung des Greifersystems eingesetzt ist, d. h., dass 
die Steuerkurve einerseits zum Steuem des Schwenkens des 
Greifers relativ zur Greiferauflage und andererseits zum 
Steuern der Eintauchbewegung des Greifersystems in den 
Kanal dient. Aufgrund der Doppelfunktion der Steuerkurve 
kann der Aufbau der Vorrichtung gegeniiber bekannten Vor- 
richtungen vereinfacht werden. 

[0009] Vorteilhafte Ausfuhrungsbeispiele der Vorrichtung 

ergeben sich aus den Unteranspriichen. 

[0010] Die Erfindung wird im folgenden anhand der 

Zeichnungen naher erlautert. Es zeigen: 

[0011] Fig. la bis lc jeweils eine Prinzipskizze eines er- 

sten Ausfuhrungsbeispiels eines Greifersystems in verschie- 

denen Stellungen; 

[0012] Fig. 2 eine Prinzipskizze eines zweiten Ausfuh- 
rungsbeispiels des Greifersystems und 
[0013] Fig. 3a bis 3c jeweils eine Prinzipskizze eines drit- 
ten Ausfuhrungsbeispiels des Greifersystems in verschiede- 
nen Stellungen. 

[0014] Die im folgenden beschriebene Vorrichtung 1 ist 
allgemein einsetzbar, beispielsweise in einer Bogendruck- 
maschine, die fur unterschiedUchste Druckverfahren ein- 
setzbar ist, wie zum Beispiel Siebdruck, Offsetdruck, Tief- 
druck etc. 

[0015] Fig. 1 a zeigt eine Prinzipskizze eines ersten Aus- 
fuhrungsbeispiels der Vorrichtung 1, die einen Zylinder 3 
umfasst, von dem in der Darstellung gemaB Fig. la lediglich 
ein Teil seines AuBenmantels 5 erkennbar ist. Die Bewe- 
gungsrichtung 7 des AuBenmantels 5 ist mit einem Pfeil an- 
gedeutet. Der Zylinder 3 dient zum vorzugsweise passerhal- 
tigen Uberfuhren eines nicht dargestellten Bedruckstoffbo- 
gens von einem der Vorrichtung 1 vorgeordneten Teil der 
Maschine, beispielsweise einem vorgeordneten Zylinder, an 
einen nachfolgenden Teil der Maschine, beispielsweise an 
einen nachfolgenden Zylinder, wobei die Ubergabe des Be- 
druckstoffbogens vorzugsweise ebenfalls passerhaltig er- 
folgt. 

[0016] Zum Halten des Bedruckstoffbogens auf dem Au- 
Benmantel 5 des Zylinders 3 ist ein Greifersystem 9 vorgese- 
hen, das mindestens einen Greifer 11 und mindestens eine 
Greiferauflage 13 aufweist. Der Greifer 11 ist schwenkbar 
gelagert und mit Hilfe eines Getriebes 15 derart relativ ge- 
geniiber der Greiferauflage 13 verschwenkbar, dass der Be- 
druckstoffbogen zwischen einer Greiferspitze 16 und einer 
Auflageflache 17 der Greiferauflage 13 klemmend haltbar 
ist. Das Greifersystem 9 ist in einem im AuBcnmantel 5 des 
Zylinders 3 vorgesehenen, in den Figuren nur angedeuteten 
Kanal 14 angeordnet. Der Kanal 14 erstreckt sich in Langs- 
richtung des ZyUnders 3. 

[0017] Das Getriebe 15 ist ein Drehgelenkgetriebe, das bei 
dem in den Fig. la bis lc beschriebenen Ausfuhrungsbci- 
spiel als viergliedriges Koppelgetriebe 19 ausgebildet ist. Es 
umfasst eine erste Schwinge 21, die um eine im Zy Under 3 
ortsfest angeordnete erste Achse 23 schwenkbewegUch ist. 
Die erste Schwinge 21 ist iiber ein erstes Drehgelenk 25 mit 
einer Koppel 27 verbunden, an der die Greiferauflage 13 
starr angebracht ist. Die Koppel 27 ist iiber ein zweites 
Drehgelenk 29 mit einer zweiten Schwinge 31 verbunden, 
die um eine ebenfalls ortsfeste zweite Achse 33 schwenkbar 
ist. 

[0018] Der die Form eines abgekrbpften Schwenkhebels 
aufweisende Greifer 11 ist iiber ein Drehgelenk 35 mit der 
Koppel 27 verbunden. Der Greifer 11 ist an seinem der Grei- 
ferspitze 16 abgewandten Ende mit einem Hebel 37 gekop- 
pclt, der die Schwenkbewegung des Greifers 11 um das 
Drehgelenk 35 steuert. Der Hebel 37 ist schwenkbar um 
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eine beziiglich des Zylinders 3 ortsfeste dritte Achse 39 ge- 
lagert. An dem Hebel 37 ist ein hier von einer Schraubenfe- 
der gebildetes Federelement 41 angeordnet, das bei einer 
Verlagerung des Greifersystems 9 aus einer in Fig. la darge- 
stellten angehobenen Stellung in eine in Fig. lc dargestellte 5 
Eintauchstellung von dem Greifer 11 zusammengedruckt 
wird, worauf im folgenden noch naher eingegangen wird. 
GemaB Fig. la iibt das Federelement 41 keine starke Kraft 
auf den Greifer 11 aus, wahrend dessen der Greiferspitze 16 
entgegengesetzter Hebelarm an einem einstellbaren An- io 
schlag 70 anliegu der auf den stangenformigen Hebel 37 
aufgeschraubt ist. Das Federelement 41 halt den Greifer 11 
lediglich in seiner geoffneten Stellung. Durch ein Verstellen 
des Anschlags 70 ist der SchlieBpunkt des Greifers 11 ein- 
stellbar. GemaB der Fig. lb und c ist der Greifer 11 vom An- 15 
schlag 70 abgehoben und ubt das Federelement 41 eine die 
Klemmkraft des Greifers 11 bestimmende starke Kraft auf 
letzteren aus. 

[0019] Der Antricb des Koppclgetriebcs 19 crfolgt hier 
liber einen mit der ersten Koppel 21 gekoppelten Rollenhe- 20 
bel 43, der von einer gestellfesten Steuerkurve 45 gefiihrt 
ist, von der in Fig. lc lediglich ein Ausschnitt dargestellt ist. 
Es ist eine den permanenten Kontakt der Kurvenrolle des 
Rollenhebels 43 mit der Steuerkurve 45 sichernde Zwang- 
laufsicherung vorgesehen, die in einer Ausbildung der Steu- 25 
erkurve 45 als Nutkurve besteht, so dass die Kurvenrolle 
durch FormschluB gegen ein Abheben von der Steuerkurve 
45 gesichert ist. Selbstverstandlich kann die Zwanglaufsi- 
cherung stattdessen auch durch KraftschluB erfolgen, d. h., 
es kann ein die Kurvenrolle an der Steuerkurve 45 haltendes 30 
Federelement vorgesehen sein, welches auch die Ruckstel- 
lung des Koppelgebildes bewirkt. 

[0020] Im folgenden wird auf die Funktion des Greifersy- 
stems 9 naher eingegangen: In der in Fig. 1 dargestellten 
Stellung des Koppelgetriebes 19 befindet sich das im Kanal 35 
14 angeordnete Greifersystem 9 in einer angehobenen Stel- 
lung, in der der Greifer 11 geoffnet ist und uber die mit ge- 
strichelter Linie angedeutete AuBenmantclkontur49dcs Zy- 
linders 3 hinausragt. In dieser Stellung des Greifersystems 9 
kann der Bedruckstoffbogen mit seiner Vorderkante auf der 40 
Auflageflache 17 abgelegt werden. 

[0021] Durch eine Schwenkbewegung der ersten 
Schwinge 21 im Uhrzeigersinn um die erste Achse 23, was 
durch eine Aktivierung des von dem Rollenhebel 43 gebil- 
deten Antriebs erfolgt, wird das Koppelgetriebe 19 aus der 45 
in Fig. la dargestellten Stellung in die in Fig. lb dargestellte 
Zwischenstellung verlagert. Durch die Bewegung des Kop- 
pelgetriebes 19 ist der Greifer 11 im Uhrzeigersinn um das 
Drehgelenk 35 in eine SchlieBstellung verschwenkt worden, 
in der die Greiferspitze 16 mit definierter Kraft auf die Auf- 50 
lageflache 17 der Greiferauflage 13 driickt. Diese Kraft wird 
durch das Federelement 41 bestimmt, das beim Verschwen- 
kcn des Koppelgetriebes 19 durch das der Greiferspitze 16 
abgewandte Ende des Greifers 11 zusammengedruckt wird. 
In der SchlieBstellung des Greifers 11 wird - wie gesagt - 55 
der Bedruckstoffbogen zwischen Greifer 11 und Greiferauf- 
lage 13 eingeklemmt. Die Bewegung des Koppelgetriebes 
19 in die in Fig. lb dargestellte Zwischenstellung fuhrt wei- 
terhin dazu, dass der Greifer 11 bereits ein Stuck in den Ka- 
nal 14 eingetaucht ist und nur noch ein kleines Stuck uber 60 
die ZylinderauBenmantelkontur49 hinausragt. Ferner ist die 
Greiferauflage 13 um das Drehgelenk 29 entgegen dem Uhr- 
zeigersinn ein wenig abgekippt. Festzuhalten bleibt, dass 
der Greifer 11 seine SchlieBstellung erreicht hat, bevor er 
vollstandig in den Kanal 14 eingetaucht ist. 65 
[0022] Beim Weiterschwenken der ersten Schwinge 21 
entgegen dem Uhrzeigersinn aus der in Fig. lb dargestellten 
Stellung in die in Fig. lc dargestellte Stellung taucht der 
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Greifer 11 vollstandig in den Kanal 14 des Zylinders 3 unter 
die ZylinderauBenmantelkontur 49 ein. Der zwischen der 
Auflageflache 17 und der Greiferspitze 16 eingeklemmte - 
nicht dargestellte - Bedruckstoffbogen wird dadurch in sei- 
nem Vorderkantenbereich unter die ZylinderauBenmantel- 
kontur 49 bewegt. Durch entsprechende Auslegung des 
Koppelgetriebes erfolgt an der Greiferauflage 13 nach Er- 
fassen des Bogens nahezu keine Bewegung in Bogenlauf- 
richtung. 

[0023] Es bleibt festzuhalten, dass das Greifersystem 9 in 
der Darstellung gemaB Fig. la in einer gegenuber der Zylin- 
derauBenmantelkontur 49 angehobenen Stellung angeordnet 
ist, wahrend es sich in der Darstellung gemaB Fig. lc voll- 
standig unter die AuBenmantelkontur 49 des Zylinders 3 
eingetaucht ist. Der Greifer 11 befindet sich in der angeho- 
benen Stellung des Greifersystems 9 in einer OfTnungsstel- 
lung gegenuber der Greiferauflage 13 (Fig. la) und wird be- 
reits wahrend des Eintauchens in den Kanal 14 relativ ge- 
genuber der Greiferauflage 13 in seine SchlieBstellung (Fig. 
lb, lc) verschwenkt. 

[0024] Besonders vorteilhaft bei dem anhand der Fig, la 
bis lc beschriebenen Ausfuhrungsbeispiel ist, dass mit ein 
und derselben Steuerkurve 45 sowohl das Schwenken des 
Greifers 11 relativ zur Greiferauflage 13 als auch die Ein- 
tauchbewegung des Greifersystems 9 in den Kanal 14 ge- 
steuert wird. Dadurch kann der Aufbau der Vorrichtung 1 
gegenuber bekannten Vorrichtungen vereinfacht und somit 
deren Kosten reduziert werden. 

[0025] In der in Fig. la dargestellten Stellung des Koppel- 
getriebes 19, in der sich der Greifer 11 in Offhungsstellung 
befindet, weist die Schwinge 21 gegenuber einer gedachten 
Horizontalen einen Winkel oti von circa 40° auf. Um das 
Greifersystem 9 aus der angehobenen Stellung in die in Fig. 
lb dargestellte Zwischenstellung zu verlagern, in der der 
Greifer 11 bereits geschlossen ist, muss die Schwinge 21 le- 
diglich um circa 6° im Uhrzeigersinn verschwenkt werden. 
Die Schwinge 21 weist in der Darstellung gemaB Fig. lb ge- 
genuber der Horizontalen einen Winkel <x 2 von circa 34° 
auf. Um das Greifersystem 9 vollstandig in den Kanal 14 im 
Zylinder 3 ein zu tauchen (Fig. lc), muss die Schwinge 21 
aus der in Fig. lb dargestellten Position lediglich um weitere 
circa 3° im Uhrzeigersinn verschwenkt werden, um in die in 
Fig. lc dargestellte Stellung zu gelangen, in der sie nunmehr 
einen Winkel a 3 gegenuber der Horizontalen aufweist, der 
in etwa 31° betragt. Der Bewegungsradius der von dem Rol- 
lenhebel 43 angetriebenen Koppel 21 liegt also in einem 
Winkelbereich von circa 9°. 

[0026] Fig. 2 zeigt ein wciteres Ausfuhrungsbeispiel der 
Vorrichtung 1. Gleiche Teile sind mit gleichen Bezugszei- 
chen versehen, so dass insofem auf die Beschreibung zu den 
Fig. la bis lc verwiesen wird. Im folgenden soil lediglich 
auf die Unterschiede naher eingegangen werden. Zwischen 
dem Greifer 11 und der Koppel 27 besteht hier eine starre 
Verbindung 51, die beispielsweise durch SchweiBen oder 
dergleichen hergestellt oder durch eine Ausbildung des 
Greifers 11 und der Koppel 27 zusammen als ein einziges 
Teil gegeben ist. Der Greifer 11 ist daher nicht mehr relativ 
gegenuber der Koppel 27 des Koppelgetriebes 19 verlager- 
bar, Dadurch ergibt sich eine in Fig. 2 durch gestrichelter Li- 
nie dargestellte Bewegungsbahn 53 der Greiferspitze 16 bei 
einer Bewegung des Koppelgetriebes 19. Die Greiferauflage 
13 ist in einer in den Zylinder 3 eingebrachten, radial zur 
Zylinderlangsachse verlaufenden schlitzformigen Ausneh- 
mung 55 angeordnet und mittels eines hier von einer 
Schraubenfeder gebildeten Federelements 57 federnd gela- 
gert. 

[0027] In Fig. 2 ist das Koppelgetriebe 19 und der Greifer 
11 mit gestrichelter Linie in einer Position dargestellt, in der 
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sich der Greifer 11 in seiner Offnungsstellung befindet, in 
der er keinen Kontakt zur Auflageflache 17 der Greiferauf- 
lage 13 aufweist und aus dem Kanal 14 uber die Zylinderau- 
Benmantelkontur 49 hinausragt. Durch eine Bewegung des 
Koppelgetriebes 19 wird der Greifer 11 relativ gegeniiber 5 
der Greiferauflage 13 in seine SchlieBstellung verschwenkt, 
in der die Greiferspitze 16 zunachst gegen die Auflageflache 
17 der Greiferauflage 13 druckt und durch Fortfiihrung der 
SchlieBbewegung des Greifers 11 unter die AuBenmantel- 
kontur 49 die Greiferauflage 13 entgegen der Kraft des Fe- 10 
derelements 57 in die Ausnehmung 55 hineingedruckt wird. 
Mit durchgezogener Linie ist der Greifer 11 in seiner Ein- 
tauchstellung im Kanal 14 dargestellt, in der das Greifersy- 
stem 9 vollstandig in den Kanal 14 unter die ZylinderauBen- 
mantelkontur eingetaucht ist. Die Getriebeglieder des Kop- 15 
pelgetriebes 19 sind derart dimensioniert und die Drehge- 
lenke 25, 29, 33 sind so angeordnet, dass der Greifer 11 
wahrend einer letzten Phase seines SchlieBvorganges einen 
gcradcn und relativ zur Greiferauflage 13 im Wcsentlichcn 
senkrechten Bewegungsbahnabschnitt 72 beschreibt. Da- 20 
durch, dass die Greiferspitze 16 somit wahrend ihres Kon- 
taktes mit der Greiferauflage 13 eine angenaherte Gerade 
beschreibt, wird eine Verschiebung des Greifers 11 auf der 
Greiferauflage 13 praktisch vermieden. Die Greiferauflage 
13 ist derart bewegbar gelagert, dass sie sich wahrend der 25 
Eintauchbewegung des Greifersystems 9 in den Kanal 14 im 
Wesentlichen nur in Richtung dieser Eintauchbewegung und 
kaum da von abweichend bewegt, wobei diese Lagerung 
ebenfalls dazu dient, Relativbewegungen zwischen dem 
Greifer 11 und der Greiferauflage 13 wahrend der Eintauch- 30 
bewegung zu vermeiden. 

[0028] Vorteilhaft bei dem in Fig. 2 beschriebenen Aus- 
fuhrungsbeispiel ist, dass bei Aufsetzen des Greifers 11 auf 
die Greiferauflage 13 die nur sehr geringe Masse der Grei- 
ferauflage 13 an die Bewegung des Greifers 11 anzukoppeln 35 
ist. 

[0029] Die in Fig. 2 dargestellte Steuerkurve 45 weist als 
eine sogenanntc offenc Kurvc lediglich eine cinzige Kur- 
venbahn 47 auf, wenn die Ruckstellbewegung des Koppel- 
getriebes 19 mit Hilfe des als Ruckstellelement und als 40 
Zwanglaufsicherung fur die Kurvenrolle 71 fungierenden 
Federelements erfolgt. Alternativ kann die Steuerkurve 45 
des in Fig. 2 gczcigtcn Getricbcs als eine Nutkurve ausge- 
bildet sein, genauso wie die in den Fig. la bis c gezeigte 
Steuerkurve. 45 
[0030] Fig. 3a bis 3c zeigen jeweils einen Ausschnitt eines 
weiteren Ausfiihrungsbeispiels des Greifersystems 9, das 
sich von dem anhand der Fig. 2 beschriebenen Greifcrsy- 
stem 9 insbesondere dadurch unterscheidet, dass der Greifer 
11 an der Greiferauflage 13 angelenkt ist. Das heiBt, der 50 
Greifer wird mit Hilfe des von der Steuerkurve 45 gefiihrten 
Rollenhebels 43 oder alternativ durch eine Koppel des Kop- 
pelgetriebes 19 urn cine Achse 59 geschwenkt, die ortsfest 
an einem starr mit der Greiferauflage 13 verbundenen Aus- 
leger 61 angeordnet ist. Dies fiihrt dazu, dass der Greifer 11 55 
beim Verschwenken um die Achse 59 aus seiner Offnungs- 
stellung (Fig. 3a) in seine SchlieBstellung (Fig. 3b) gelangt, 
in der seine Greiferspitze 16 auf die Auflageflache 17 der 
Greiferauflage 13 druckt, ohne dass dabei das Greifersystem 
9 in den Kanal 14 abgesenkt wird. Bei einer Weilerfuhrung 60 
der Greiferschwenkbewegung wird der Greifer 11 gemein- 
sam mit der federnd gelagerten Greiferauflage 13 in den Ka- 
nal 14 des Zylinders 3 unter die ZylinderauBenmantelkontur 
eingetaucht. 

[0031] Dem anhand der Fig. 2 und 3 beschriebenen Aus- 65 
fiihrungsvariante des Greifersystems 9 ist gemeinsam, dass 
die Greiferauflage 13 durch eine Fortfuhrung der SchlieBbe- 
wegung des Greifers 11 in den Kanal 14 unter die Zylinde- 
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rauBenmantelkontur gedriickt wird. 

[0032] Allen Ausfuhrungsvarianten der anhand der Fig. 
la bis 3c beschriebenen Greifers ysteme 9 ist gemein, dass 
im nur eine gemeinsame Steuerkurve, namlich die Steuer- 
kurve 45, zum Steuern des Schwenkens des Greifers 11 rela- 
tiv zur Greiferauflage 17 und zum Steuern der Eintauchbe- 
wegung des Greifersystems 9 in den Kanal 14 benotigt wird. 
Die Steuerkurve 45 kann - wie beschrieben - gestellfest an- 
geordnet sein, so dass der Roltenhebel 43 in der Fuhrung 
(Kurvenbahn 47) der Steuerkurve 45 bewegt werden muss, 
um das Koppelgetriebe 19 und somit den Greifer 11 zu be- 
wegen. Alternativ ist es moglich, dass die Steuerkurve 45 re- 
lativ zum Zylinder 3 und damit zum an letzterem befestigten 
Rollenhebel 43 verlagerbar ist, wodurch der Rollenhebel 43 
betatigt und somit die Bewegung des Koppelgetriebes 19 
ausgelost wird. 

[0033] Das Greifersystem 9 kann selbstverstandlich auch 
mehre Greifer aufweisen, die vorzugsweise paarweise ange- 
ordnet werden. Den Greifern kann jeweils cine Greiferauf- 
lage oder alternativ alien Greifem eine gemeinsame Greifer- 
auflage zugeordnet sein. Die Greifer konnen auch gruppen- 
weise mit einer Greiferauflage zusammenwirken. 

Patentanspruche 

1. Vorrichtung (1) mit einem Zylinder (3), der ein 
Greifersystem (9) zum Halten eines Bedruckstoffbo- 
gens umfasst, wobei das Greifersystem (9) mindestens 
einen relativ zu mindestens einer Greiferauflage (13) 
schwenkbar gelagerten Greifer (11) aufweist und in ei- 
nen Kanal (14) des Zylinders (3) unter die Zylinderau- 
Benmantelkontur (49) eintauchbar ist, und mit einer 
Steuerkurve (45) zum Steuern des Schwenkens des 
Greifers (11) relativ zur Greiferauflage (13), dadurch 
gekennzeichnct, dass die Steuerkurve (45) auch zum 
Steuern der in den Kanal (14) hinein erfolgenden Ein- 
tauchbewegung des Greifersystems (9) eingesetzt ist. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Greifer (11) mit einer Koppel (27) ei- 
nes Drehgelenkgetriebes (15, 19) antriebsmaBig ver- 
bunden ist, 

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnct, dass der Greifer (11) schwenkbeweglich mit 
der Koppel (27), vorzugsweise uber ein Drehgelenk 
(35), verbunden ist. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass der Greifer (11) mit der Koppel (27) des 
Drehgelenkgetriebes (15, 19) starr verbunden ist. 

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1, 2 oder 4, 
dadurch gekennzeichnet, dass die Greiferauflage (13) 
mittels eines Federelements (57) federnd gelagert ist. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 2 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, dass das Drehgelenkgctricbc ein 
viergliedriges Koppelgetriebe (19) ist. 

7. Vorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn- 
zeichnet, dass Getriebeglieder des Koppelgetriebes 
(27) derart dimensioniert sind und Drehgelenke (25, 
29, 33) des Koppelgetriebes (19) so angeordnet sind, 
dass der Greifer (11) wahrend einer letzten Phase sei- 
nes SchlieBvorganges einen geraden und relativ zur 
Greiferauflage (13) im Wesentlichen senkrechten Be- 
wegungsbahnabschnitt (72) beschreibt. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, dass die Greiferauflage (13) 
wahrend der Eintauchbewegung des Greifersystems 
(9) zwecks Vermeidung von Relativbewegungen zwi- 
schen dem Greifer (11) und der Greiferauflage (13) im 
Wesentlichen ausschlieBlich in Richtung der Eintauch- 
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bewegung bewegbar gelagert ist. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspruche 1, 5 oder 8, 
dadurch gekennzeichnet, dass der Greifer (11) mittels 
eines eine Achse (59) bildenden Drehgelenkes gelen- 
kig mit der Greiferauflage (13) verbunden ist. 

10. Druckmaschine mit einer Vorrichtung nach einem 
der Anspruche 1 bis 9. 
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